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[bookmark: _Toc19359]一、介绍说明

一拖二无刷电机通道闸控制板采用进口ARM处理芯片进行无刷电机控制和通道逻辑控制。支持最大6对独立红外，6路独立灯控，可控制摆闸、翼闸、速通门等逻辑。所有输入、输出以及电机控制均采用光耦隔离保证安全稳定运行，并对通信端口、电源端口进行了防雷设计。并采用多重防夹设计（电流、红外、电机状态），保证通行人员安全。

[bookmark: _Toc32108]二、功能描述

1、 闸机类型：摆闸、速通门、翼闸、单摆。
2、 限位方式：电机。
3、 开闸速度：速通门<0.5S。
4、 红外模式：5种布局。
5、 通行方式：进自由/进刷卡/进常闭、出自由/出刷卡/出常闭。
6、 开闸角度：45-90°可设置。
7、 开闸速度：1--10等级可设置。
8、 时间管理：可自由设置时间参数。
9、 主副联机：通过1条总线连接和两根平行网线。
10、 开闸方式：RS485/RS232/IO
11、 开闸模式：正常开闸/紧急常开/掉电开闸
12、 语音与显示：中文/英文
13、 人员通过输出: LCD/OC门/RS232
14、 支持红外数量：3--6对，支持NPN/PNP。
15、 灯带控制：4路独立灯带控制。
16、 在线升级：支持通过RS232在线升级
17、 状态检测：支持动态监测通道状态。
18、 异常检测：支持机芯、电机、红外错误检测功能。
19、 找零：上电自动找零。

[bookmark: _Toc21264_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc8295]三、硬件参数
[bookmark: _Toc1600_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc10991_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc29854_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc19192_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc31406_WPSOffice_Level1]
[bookmark: _Toc22012_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc28254_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc21466_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc21198_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc28331_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc29951_WPSOffice_Level1]1、电机：24V <60W 直流无刷电机；
[bookmark: _Toc13739_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc19661_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc5363_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc5767_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc442_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc15278_WPSOffice_Level1]2、电磁铁：24V,1A；
[bookmark: _Toc24917_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc19667_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc17094_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc20338_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc14593_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc12896_WPSOffice_Level1]3、电源输入： 40W电机--24V/5A以上电源,
60W电机--24V/7.5A以上电源；
灯带总长度>3米 需要12V,3A电源；
[bookmark: _Toc26083_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc7064_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc28503_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc2288_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc11744_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc5566_WPSOffice_Level1]4、12V输出：12V 1A（外接灯板/红外）；
[bookmark: _Toc4756_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc19982_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc17121_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc21228_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc23627_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc31472_WPSOffice_Level1]5、继电器输出：3路继电器输出--箭头灯/报警输出；
[bookmark: _Toc31276_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc20140_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc20448_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc6263_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc29286_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc28899_WPSOffice_Level1]7、开闸输入：进开闸、出开闸、消防开闸、预留联动、RS232通信；
[bookmark: _Toc19681_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc14993_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc19839_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc29570_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc26595_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc21336_WPSOffice_Level1]8、红外输入：NPN/PNP红外，标准6对；
[bookmark: _Toc2588_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc22009_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc3010_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc14261_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc347_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc14761_WPSOffice_Level1]9、灯条控制：2路灯控输出，每路分别支持2种信号；
10、语音输出：支持4欧/5W喇叭，音量可调；
[bookmark: _Toc28622_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc18984_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc3059_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc267_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc3117_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc16826_WPSOffice_Level1]10、工作环境：-20°---75°；
[bookmark: _Toc9913_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc8968_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc15167_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc3042_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc15147_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc18628_WPSOffice_Level1]11、CPU参数：STM32F103 Cortex-M3处理，主频80MHz；
[bookmark: _Toc17304_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc31386_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc28756_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc16446_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc4418_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc15927_WPSOffice_Level1]12、板子尺寸：主板83cm*243mm
  从板83cm*68mm
[bookmark: _Toc7343_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc13415_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc10139_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc13865_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc14827_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc10148_WPSOffice_Level1]13、EMC指标：抗静电3级，空气放电15KV
[bookmark: _Toc2805_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc18802_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc28153_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc4728_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc2326_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc29054_WPSOffice_Level1]14、防雷：2KV；
[bookmark: _Toc8877_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc26526_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc29888_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc23890_WPSOffice_Level2][bookmark: _Toc32379_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc13398_WPSOffice_Level1]15、系统：嵌入式系统；
[bookmark: _Toc3712]四、菜单使用
[bookmark: _Toc32393][bookmark: _Toc30441_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc2204_WPSOffice_Level1]4.1按键说明
确认键 ---菜单开始键盘,也是确认键。
上键---菜单上选择，功能上选择。
下键---菜单下选择，功能下选择。
返回键---菜单返回上一层，以及取消设置。

[bookmark: _Toc289][bookmark: _Toc11102_WPSOffice_Level1]4.2菜单唤醒
连续按下两次确认键(中间需要释放)。

[bookmark: _Toc15411][bookmark: _Toc3505_WPSOffice_Level1]4.3密码登录
密码为“上”、“上”，“下”，“下”，“上”，“下”。

[bookmark: _Toc20894]4.4菜单项说明
	一级菜单
	二级菜单
	参数说明
	备注

	通道参数
	通道类型
	摆闸、翼闸、速通门
	默认摆闸

	
	进门方式
	自由、刷卡、常闭
	默认刷卡

	
	出门方式
	自由、刷卡、常闭
	默认刷卡

	
	闸机速度
	0--10
	速通门推荐<4

	
	开闸角度
	30--90°
	默认87°

	
	工作模式
	正常、测试
	默认正常

	
	关门方式
	正常、安全、快速
	正常：感应最后一个红外
安全：通道没人关门
快速：离开安全区关门

	
	开闸累加
	累加、不累加
	可以连续刷卡累计人数并计数

	
	通道内刷卡
	允许、禁止
	默认禁止：通道有人不允许刷卡

	
	灯控模式
	详见6.4灯条连接
	4种模式可选

	
	消防联动
	进常开、出常开、常闭
	取消消防输入退出消防状态

	
	掉电开闸
	进开闸，出开闸
	断电后闸机开闸方向

	
	反向闯入
	关闸、保持
	默认在安全情况下关闸处理

	
	遇阻防夹
	反转、保持
	默认反转，摆臂反向动作

	
	红外防夹
	反转、保持
	默认反转，摆臂反向动作

	
	红外数量
	详见6.13红外连接
	默认为6B模式

	
	尾随逻辑
	保持、关门
	关门是指第一人通过安全区

	
	掉电速度
	快速、正常
	断电开闸的速度

	主/从摆臂参数
	零位调整
	详见4.5.6零位调整
	系统自动找零位，若偏差则需调整

	
	遇阻灵敏度
	单位A
	电流1.5A，越小越灵敏

	
	减速调整
	30--90°
	高速开始减速的角度

	
	进关门调整
	0--15°
	微调进开门摆臂返回的偏移值

	
	出关门调整
	0--15°
	微调出开门摆臂返回的偏移值

	
	电机方向
	正转、反转
	上电电机往进开闸方向移动

	
	霍尔方向
	正向、反向
	配合不同电机根据异常会提示处理

	
	使能离合
	使能、禁止
	使能：需要配合离合释放时间
禁止：需要配合反推摆力菜单

	
	反推摆力
	单位A
	无离合器情况下，阻止推摆的力矩

	
	电机使能
	使能、无效
	默认使能可减少过位

	
	最低速度
	单位：转/s
	默认100转/s

	
	额定转速
	单位：转/s
	默认1800转/s

	
	开机速度
	单位：转/s
	默认150转/s

	
	离合释放时间
	单位ms
	默认100ms，配合”使能离合”

	
	堵转时间
	单位S
	默认40S,超时运转保护电机

	
	制动模式
	无/短接/短接+反向
	默认短接可减少过位

	
	限位间隔
	单位：霍尔数
	为开闸到位与机械限位的间隔

	
	最大电流
	单位A
	电机最大保护电流

	语音配置
	进提示
	进开闸提示
	0为不播放语音，否则播放对应序号

	
	出提示
	出开闸提示
	同上

	
	闯入语音
	非法闯入播放
	

	
	尾随语音
	检测尾随时播放
	

	
	停留语音
	通道内超过设置时间
	

	输出设置
	报警输出
	禁止、使能
	使能报警继电器输出状态

	
	蜂鸣器输出
	禁止、使能
	使能报警继电器输出状态

	
	报警语音
	禁止、使能
	尾随、非法、停留语音输出管理

	时间设置
	超时关门时间
	单位S
	开门后等待人员通过时间

	
	停留时间
	单位S
	在通道停留指定时间后报警

	
	无人检测时间
	单位0.1S
	检测到通道内无人的时间

	
	关门延时时间
	*
	保留

	
	报警延时
	单位S
	报警继电器输出延时

	
	自行车延时
	单位S
	直行车通行处理

	系统设置
	语言选择
	中文、英文
	

	
	参数复位
	恢复出厂默认值
	复位到摆闸参数

	
	版本查看
	版本显示
	

	
	设备地址
	RS232通信地址
	根据协议决定

	
	RS232速率
	通信速度
	9600/19200/38400/115200

	
	控制协议
	RD001/TB001
	默认RD001



[bookmark: _Toc20455][bookmark: _Toc3476_WPSOffice_Level1]4.5常用功能
[bookmark: _Toc8735]4.5.1、通道类型
进入菜单-->选择“通道参数”--> 选择“通道类型”--> 选择类型-->按下确认-->重启设备。
[bookmark: _Toc27188]4.5.2、红外数量
进入菜单-->选择“通道参数”--> 选择“红外数量”--> 选择红外数量-->确认保存-->重启设备。
[bookmark: _Toc9194]4.5.3、开闸速度
进入菜单-->选择“通道参数”--> 选择“开闸速度”--> 调整速度(1---10)-->确认退出。
[bookmark: _Toc26498_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc5716]4.5.4、开闸角度
建议调整得到80--90之间。
进入菜单-->选择“通道参数”-->选择“开闸角度”--> 调整开闸角度(45--90)-->确认退出。
[bookmark: _Toc8227][bookmark: _Toc8804_WPSOffice_Level1]4.5.5、减速调整
进入菜单-->选择“主/从摆臂参数”-->选择“减速调整”-->调整角度-->确认退出。
[bookmark: _Toc17173_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc24707]4.5.6、零位调整
进入菜单-->选择“主/从摆臂参数”-->选择“零位调整”-->调整摆门到中间-->确认退出。
[bookmark: _Toc13031_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc17194]4.5.7、超时关闸时间
进入菜单-->选择“时间设置”-->选择“超时关门时间”-->调整超时时间-->确认退出。
[bookmark: _Toc14416][bookmark: _Toc10609_WPSOffice_Level1]4.5.8、开门方式设置
进入菜单-->选择“通道参数”-->选择“进开门方式”或者选择“出开门方式”-->调整开门方式-->确认退出。
[bookmark: _Toc2120_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc10305]4.5.9、测试模式与正常模式
进入菜单-->选择“通道参数”-->选择“工作模式”-->按下确认切换模式。
[bookmark: _Toc13878]4.5.10、中英文切换
进入菜单-->选择“系统参数”-->选择“语言选择”--> 上下选择语言类型-->确认退出。
[bookmark: _Toc20267]4.5.11、参数复位
进入菜单-->选择“系统参数”-->选择“参数复位”-->确认复位-->设备自动重启。

[bookmark: _Toc26432]五、系统接线图
[image: ]
[bookmark: _Toc13270][bookmark: _Toc14469_WPSOffice_Level1]六、硬件安装
[bookmark: _Toc5764]6.1硬件尺寸
[bookmark: _Toc21395_WPSOffice_Level1][image: 1590635932(1)]
（主板）
[image: 1590637790(1)]
     (从板)
[bookmark: _Toc6074_WPSOffice_Level1][bookmark: _Toc16472]6.2电机连接
[bookmark: _Toc2998]6.2.1 台邦电机/宝成电机
	电机
	名称
	电机端颜色
	PCB丝印

	电机相位
	W
	蓝色(粗)
	W*

	
	U
	黄色(粗)
	U*

	
	V
	白色(粗)
	V*

	电机霍尔

	Hw
	蓝色(细)
	HW*

	
	Hv
	白色(细)
	HV*

	
	Hu
	黄色(细)
	HU*

	
	5V+
	红色(细)
	VCC

	
	GND
	黑色(细)
	GND



[bookmark: _Toc21439]6.2.2 中大电机 
	电机
	名称
	电机端颜色
	PCB丝印

	电机相位
	W
	蓝色(粗)
	W*

	
	U
	黄色(粗)
	U*

	
	V
	绿色(粗)
	V*

	电机霍尔

	Hw
	蓝色(细)
	HW*

	
	Hv
	绿色(细)
	HV*

	
	Hu
	黄色(细)
	HU*

	
	5V+
	红色(细)
	VCC

	
	GND
	黑色(细)
	GND


[bookmark: _Toc14589_WPSOffice_Level1]


6.2.3 联宜电机 
	电机
	名称
	电机端颜色
	PCB丝印

	电机相位
	W
	绿色(粗)
	MW

	
	U
	白色(粗)
	MU

	
	V
	蓝色(粗)
	MV

	电机霍尔

	Hw
	绿色(细)
	H-W

	
	Hv
	蓝色(细)
	H-V

	
	Hu
	白色(细)
	H-U

	
	5V+
	红色(细)
	VCC

	
	GND
	黑色(细)
	GND



菜单---选择”主摆臂参数/从摆臂参数”-->”电机方向”，匹配”霍尔方向”。
[bookmark: _Toc12074]6.3 离合器连接
	离合器
	PCB丝印

	没有方向
	EMC

	
	GND


菜单---选择”主摆臂参数/从摆臂参数”-->”使能离合”，选择是否有效；并选择”主摆臂参数/从摆臂参数”-->”离合释放时间”

[bookmark: _Toc11402]6.4  指示灯连接
注意：LED灯带长度(主从总长度)>3米，需要单独12V电源给LED灯供电；总长度>5米，需要扩展继电器驱动；
LED灯带连接
	灯
	名称
	灯
	PCB丝印

	进、出灯
	正级
	+
	12V

	
	控制脚
	R1/G1 R2 /G2
	灯带R1 /G1 R2 /G2


[bookmark: _Toc4175_WPSOffice_Level1]
箭头灯对应端子J47
	箭头灯
	名称
	PCB丝印

	颜色
	进箭头
	G3

	
	出箭头
	G4

	12V电源
	VCC
	12V

	12V地
	GND
	GND


该控制为继电器输出，连接灯板时候，需要把继电器侧面的调帽到12V上；
如果需要连接灯条（共阳）则需要把调帽连接到GND.
连接参考6.5
[bookmark: _Toc18163]6.5 指示灯各种模式
注意：默认模式--"中间箭头进出灯条"；
菜单---菜单中选择”通道参数”-->”灯控模式”选择：

	灯控模式
	状态
	空闲状态
	通行状态
	报警状态
	继电器调帽

	中间箭头进出灯条
	面板箭头灯
进出红绿双色灯
	箭头：红色，
进出灯条：进出绿色

	箭头：正向绿色
灯条：正向绿色，反向红色
	箭头：红色
灯条：反向红色闪烁
	12V

	中间灯条进出灯条
	进出、中间均为红绿双色灯条
	中间灯条：红色
进出灯条：绿色
	中间灯条：绿色
进出灯条：正向绿色，反向红色
	中间灯：红色闪烁
进出灯：反向红色闪烁
	GND

	中间灯条进出箭头
	中间红绿双色灯+箭头
	中间灯条：红色
进出箭头灯：
红色

	中间灯条：绿色
进方向灯：
  绿色
	中间灯：红色闪烁

	12V

	背光灯+箭头灯

	正常蓝色，通行绿色，报警红色
	蓝色
	绿色
	红色
	12V

	三色灯
	无中间灯，进出方向红绿蓝三色
	蓝色
	进绿色，出红色
	进出红色
	GND



灯的连接方式：
	灯控模式
	灯位置
	灯连接
	PCB丝印

	中间箭头进出灯条
	通行灯
	灯板G1/G2 
	进出指示灯G1 G2

	
	进迎宾灯
	G/R 公共端接12V
	灯条G1/R1

	
	出迎宾灯
	G/R 公共端接12V
	灯条G2/R2

	中间灯条进出灯条
	亚克力灯
	G/R 公共端接12V
	进出指示灯G1/G2

	
	进迎宾灯
	G/R 公共端接12V
	灯条G1/R1

	
	出迎宾灯
	G/R 公共端接12V
	灯条G2/R2

	中间灯条进出箭头
	通行灯
	灯板L/R
	进出指示灯G3/G4

	
	亚克力灯
	G/R   公共端接12V
	灯条G1/R1

	背光灯+箭头灯

	背光灯
	R/G/B 公共端接12V
	灯条R2/G2/G1

	
	通行灯
	灯板L/R 
	指示灯G3/G4

	三色灯
	进迎宾灯
	G/R/B 公共端接12V
	灯条G1/R1/G3

	
	出迎宾灯
	G/R/B 公共端接12V
	灯条G2/R2/G4



[bookmark: _Toc15449_WPSOffice_Level1]
[bookmark: _Toc15304]6.6开闸信号连接
RS232波特率为115200，具体通信协议联系获取。
对应端子J7
	开闸信号
	名称
	PCB丝印

	RS232
	GND
	GND

	
	RXD 接收
	RXD

	
	TXD 发送
	TXD

	IO开闸
	IN   进开闸
	IN

	
	OUT 出开闸
	OUT

	
	GND 地
	GND

	紧急开闸
	MD  紧急输入
	MD

	
	GND 地
	GND


[bookmark: _Toc24076][bookmark: _Toc19495_WPSOffice_Level1]6.7 人员通过输出
可通过RS232协议输出（协议需要联系客服索取)，也可通过IO输出。

	开闸信号
	名称
	PCB丝印

	RS232
	GND
	GND

	
	RXD 接收
	RXD

	
	TXD 发送
	TXD

	IO输出
	进通过人输出
	OUT1

	
	出通过人输出
	OUT2

	
	GND 地
	GND


[bookmark: _Toc20002]6.8喇叭连接
喇叭支持最大功率为：4欧，10W。
建议4/8欧5W。

	接口
	名称
	PCB丝印

	喇叭
	+
	SP+

	
	-
	SP-


[bookmark: _Toc11690]6.9 主从联机
注意：电机线的联机线尽量粗（>0.5），尽量短；
对应端子J18,J19
	接口
	主机
	从机

	电机端子
	联机电机-W2
	联机电机-W2

	
	联机电机-U2
	联机电机-U2

	
	联机电机-V2
	联机电机-V2

	离合器
	联机离合-BK2+
	联机离合-BK2+

	
	联机离合-BK2-
	联机电机-BK2-

	网线
	联机端口1
	联机端口1

	
	联机端口2
	联机端口2


网线：  两路平行六类565网线进行连接。
电机线：  3PIN联机线，注意U V W一一对应关系。
离合器线：2PIN联机线可不分方向。
[bookmark: _Toc8807]6.10电源/电池输入
建议电源选择24V/7A电源，电池选择12V/12AH或者12V超级电容
对应端子J1
	接口
	名称
	PCB丝印

	电源
	电源正极
	24V

	
	电源负极
	GND

	电池
	电池正
	BAT+

	
	电池地
	GND



[bookmark: _Toc25120]6.11红外类型
对应端子J29
板子支持NPN，PNP红外，仅仅需要板子上通过跳帽选择。
[bookmark: _Toc342]6.12红外连接
；
对应端子：J21-J26；
菜单---选择”通道参数”-->”红外数量”，选择通道匹配的数量

	接口
	名称
	颜色
	PCB丝印

	红外
	信号
	黑
	IR*

	
	GND
	蓝色
	GND

	
	VCC
	褐
	12V



[bookmark: _Toc8199]6.13红外布局
红外默认为6对6B模式

模式一：3对红外
[image: ]
   
模式二：4对红外
[image: ]
模式三：5对红外
[image: ]
IR1 IR2为进人数统计，IR5为安全红外。IR3 IR4为出人数统计。建议人数统计红外距<120mm

模式四：6A对红外
[image: ]
模式五：6B对红外
 [image: ]
 IR1 IR2为进人数统计，IR3为安全红外。IR5 IR6为出人数统计，IR4为安全红外。建议人数统计红外距离<120mm










[bookmark: _Toc18603]七、故障排除
通道闸常见故障处理及分析
	序号
	故障现象
	分析与解决办法

	1
	方向灯方向错误
	1、 检测连接线是否接错
2、 如果连接线没有错，通过灯板设置开关重新调整
3、 检查通道参数--灯控模式设置

	2
	断电摆闸不开闸
	1、 检测电池电压是否低于12V，否则需要充电
2、 检测电池连接端子是否正确
3、 找零是否成功

	3
	一边开一边不开
	1、 检测不开闸对应的安全红外状态
2、 不开闸找零是否成功
3、 断电推摆臂，检测是否有机械阻力

	4
	开闸后不关闸
	1、 检测安全红外状态
2、 检测超时时间是否设置过长

	5
	上电找不到零位
	1、 检测电机线，霍尔线连接是否正常，通过对应的LED灯判断
2、 检查电机方向设置，根据屏幕提示设置
3、 可以通过复位系统参数（清楚零位数据）

	6
	通过中，闸机报警
	1、 检测红外连接是否对应
2、 检测设置的超时时间

	7
	通过后不关闸
	1、 检测安全红外状态，判断红外是否已坏或者偏移
2、 检查开闸信号是否连接的消防端口

	8
	刷卡不开闸
	1、 检测开闸信号连接，刷卡是检测开闸接入先对应的LED灯亮
2、 检测通道内的安全区红外是否亮起
3、 检查零位是寻找成功
4、 检测进出开闸模式

	9
	开闸暂停
	1、 检查摆臂参数中的遇阻力度
2、 检测摆臂参数中的最大电流
3、 检查安全防夹红外位置是否正确


8、 [bookmark: _Toc5000][bookmark: _Toc23263]机芯调试
[bookmark: _Toc11208][bookmark: _Toc19848]8.1 翼闸调试
翼闸：上电的时候电机运转方向是先转到开到位，然后转动到关到位，如果反向则需要调整电机；
通道参数--->通道类型：齿轮翼闸
通道参数--->开闸速度：3
通道参数--->红外数量：6B
主/从摆臂参数--->遇阻力度：1500(mA)
主/从摆臂参数--->减速角度：65。
主/从摆臂参数--->电机方向：正
主/从摆臂参数--->霍尔方向：反（根据上电提示来设置）
主/从摆臂参数--->使能离合器：无效（离合器功能）
主/从摆臂参数--->反推摆力：2000(mA)
主/从摆臂参数--->最低速度：100（转）
主/从摆臂参数--->额定转速：2000（转）
主/从摆臂参数--->堵转时间：50(单位S)
[bookmark: _Toc31893][bookmark: _Toc25328]8.2 摆闸调试
通道参数--->通道类型：摆闸
通道参数--->开闸速度：3
通道参数--->红外数量：6B
主/从摆臂参数--->遇阻力度：1500(mA)
主/从摆臂参数--->减速角度：65。
主/从摆臂参数--->电机方向：正
主/从摆臂参数--->霍尔方向：反（根据上电提示来设置）
主/从摆臂参数--->使能离合器：无效（离合器功能）
主/从摆臂参数--->反推摆力：2000(mA)
主/从摆臂参数--->最低速度：100（转）
主/从摆臂参数--->额定转速：2000（转）
主/从摆臂参数--->堵转时间：50(单位S)
[bookmark: _Toc15983]8.3 速通门摆闸
通道参数--->通道类型：速通门
通道参数--->开闸速度：5
通道参数--->红外数量：6B
主/从摆臂参数--->减速角度：65(度)。
主/从摆臂参数--->电机方向：正
主/从摆臂参数--->霍尔方向：正（根据上电提示来设置）
主/从摆臂参数--->使能离合：使能
主/从摆臂参数--->遇阻灵敏度：1500（mA）
主/从摆臂参数--->最低速度：200（转）
主/从摆臂参数--->额定速度：1000（转）
主/从摆臂参数--->堵转时间：50(单位S)
主/从摆臂参数--->离合释放时间：100(单位ms)
主/从摆臂参数--->制动模式：短接
9、 [bookmark: _Toc26366]注意事项
8.1 设备使用之前先通过功能调试，调试正常后方可投入使用。
8.2 设备上电，严禁通道内站人。
8.3 读卡通行时，在方向指示器标志未转成绿色，严禁进入通道。
8.4 行人通过通道是，不要在通道内长时间停留。
8.5 通过通道时，不要拥挤，人与人之间保持一定距离。
8.6 严禁不读卡、快速通过通道。
8.7 建议在设备显眼处标识本机通行须知，指导通行者安全有序通行。
8.8 设备未工作时，妥善保管，断开电源，做好保护。


▲注意：
1、 禁止私自从本机控制器取点，可能以前负载过大、过流损坏设备。由此引起的控制板损坏不在保修范围
2、 做好防水处理，由此引起的控制板损坏不在保修范围。

10、 [bookmark: _Toc16989]保修说明
本公司产品自购买之日起一年内，如果非人为损坏的性能故障，本公司将负责免费维修。
在免费维修期内人为或者自然灾害引起的故障或损坏，需要收取维修成本费。
在免费维修期以外的维修服务需要收取维修成本。
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